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Цель проекта

Совершенствование комплекса тренажеров 
для самостоятельной работы студентов при 
изучении основ теории автоматическогоизучении основ теории автоматического 
управления

Инноватика проекта р

Продуманный графический интерфейс
дВстроенность в тренажеры методических 

материалов
Нацеленность на самостоятельную работуНацеленность на самостоятельную работу 
студентов при очной, заочной и дистанционной 
формах обучения.
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Результаты работы

Компьютерный тренажер «Характеристики динамическихКомпьютерный тренажер Характеристики динамических 
звеньев», в части «Типовые динамические звенья систем 
управления» дополнен разделом по изучению интегро-
дифференцирующего звена 2-го порядка
Компьютерный тренажер «Устойчивость линейных 
динамических систем» дополнен вариантом «C», когда 
устойчивость САУ рассматривается для произвольного 
характеристического уравнения 3-го порядка
Разработано математическое обеспечение для тренажера 
«Стандартные распределения корней САУ», в котором 
рассматриваются корневые, временные и частотные 
характеристики наиболее распространенных в 
электромеханотронных модулях распределений

распределение по биному Ньютона
распределение по Баттерворту
распределение по Бесселюр р д
распределение по Чебышеву
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Модифицированное окно тренажера «Типовые динамические звенья»
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Модифицированное окно тренажера «Устойчивость линейных 
динамических систем»
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Разработка математического обеспечения тренажера «Стандартные 
распределения корней»
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